SZAN IAWSKI REGULATORY TEMPERATURY E.012.01

Termostat cyfrowy typ Tu2/s

ZASTOSOWANIE:

Termostaty cyfrowy Tu2/s przeznaczony jest dmiaou i regulacji temperatury przyyciu czujnika Pt100. Mierzona wakto
temperatury w§wietlana jest na 4-pozycyjnym dwyietlaczu cyfrowym z rozdzielczoia jednego miejsca po przecinku. Dwa
przekaniki wyjsciowe umdliwiaja sterowanie obwodow regulacji temperatury lub obévedygnalizujcych stany alarmowe.
Aktualny stan przekaikéw sygnalizowany jest diodamivigcacym umieszczonym na p+y0|e czolowej termostatu. &mi
progéw zadziatania oraz nastawianie wartéemperatur alarmowych urdiwiajq trzy przyciski: "PRG", "-" i "+".

Termostaty przystosowang do zabudowy modutowej . Mbtwo$¢ mocowania na szynie TH35, zunlflkowane wymiarye-n
wielkie gabarytu zapewnig@jszybki i estetyczny montav rozdzielnicach elektrycznych.

DANE TECHNICZNE:

¢ napkcie zasilania 230V; 50Hz

¢ dopuszczalna zmiana napia -15% + +10%

e pobdr mocy <25W

e zakres pomiarowy -100 °C + +650 °C

e dokladnd¢ odczytu jedna cyfra po przecinku

¢ klasa pomiarowa 0,1

*  wyswietlacz LED, 4cyfry, wysok& 10 mm
e czujnik pomiarowy Pt 100

e dhugasé linii pomiarowej max 200 mb

¢ linia pomiarowa trojprzewodowa

¢ kompensacja linii pomiarowej wewtnzna

e skuteczné& kompensacji 98%

e przekaniki wyjsciowe RM96 x 2

¢  max obcizalnasé wyjsé 1A/ 250V 50Hz

e temperatura otoczenia 0°C +50°C

¢ wymiary obudowy 53 x 95 x 65 (trzy moduty)
¢ typ obudowy do zabudowy modutowej

¢ masa 0.3kg

e stopier ochrony IP 20
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Rys.1. Termostat cyfrowy typ Tu2/s
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E.012.02 REGULATORY TEMPERATURY

SZANIAWSKI
ZASADA DZIALANIA:

Termostat Tu-2/s, mierzy opoidoczujnika Pt 100, oraz oporflinii pomiarowej i wylicza warté temperatury w jakiej
znajduje s§ czujnik pomiarowy. Wartd& temperatury wiwietlana jest na wéwietlaczu cyfrowym. W zaleosci od uprzednio
dokonanych nastaw temperatur progowych, ustawiestystan przekaikow wyjsciowych, oraz diod
sygnalizacyjnych na ptycie czolowej termostatu.

Wartdci temperatur progowych naa ustawid za pomog przyciskow: "PRG" (programowanie),—" (zmniejszanie
wartasci) i ,+" (zwigkszanie wartéri). Ustawione wartéi temperatur progowych przechowywargeve pamgci termostatu.
Zanik zasilania nie niszczy zawaftopamkci.

Termostail u-2/sposiada dwa przekaiki wyjsciowe oraz diody sygnalizage stan przekaikéw. Algorytmy dziatania prze-
kaznikéw zaleza od wstpnego skonfigurowania termostatu i ustawionego tignmostatu. Przekroczenie temperatury poza
zadeklarowany zakres pomiarowy przerywa priemostatu (wyiczenie przekanikow i sygnalizacja ,-AL.-,). Przyciskj—"

i .4+ umaliwiaja podghd temperatury w setnych lub tgsznych czsciach stopnia (podgtl zmian temperatury)

TABELA TYPOW

ALGORYTMY
TYP NASTAWY WYKRESY FUNKCJONALNE DZIALANIA
Tu-2/s (tu.01) - P1- Algorytm AlI
Sygnalizacja przekroczenia temperatur | AL.-L; AL.-H P2— Algorytm Alh
alarmowych ‘ D3 — Algorytm Alm
AL L® ®L. _H
Tu-2/s (tu.02) | P1 - Algorytm ALI-R
Sygnalizacja przekroczenia temperatur | AL.-L; AL.-H L— | P2-Aigorytm ALAR
alarmowych D3 — Algorytm Alm
AL_L ® AL _H
Tu-2/s (tu.03) T1,;dT1; . P1 —Algorytm T1-H
Regulacja — chtodzenie AL.-L ; AL.-H P2 —Algorytm Alm
z sygnalizacja przekroczenia temperatuf — — ID3 — Algorytm Alm
alarmowych ALL®  T®dT® ® Al
Tu-2/s (tu.04) T1;dT1; P1- Algorytm T1-H
Regulacja — chtodzenie AL.-L ; AL.-H | | P2— Algorytm AIm-R
z sygnalizacja przekroczenia — D3 — Algorytm Am
temperatur alarmowych AL L® T® aT® ® Al
Tu-2/s (tu.05) T1,;dT1; ; P1-Algorytm T1-G
Regulacja grzania AL.-L ; AL.-H P2- Algorytm Alm
z sygnalizacja przekroczenia temperatuf — — D3 — Algorytm Alm
alarmawych ALL® ®qTI® T1  ® Al
Tu-2/s (tu.06) T1,;dT1; P1-Algorytm T1-G
Regulacja — grzanie AL-L;AL-H | — L— [ P2-Algorytm Am-R
z sygnalizacja przekroczenia temperatuf [ D3 — Algorytm Am
alarmowych ALL® ®qTI® T1  ® Al
Tu-2/s (tu.07) T1,;dT1 P1- Algorytm T1-H
Regulacja —chtodzenie dwustopniowe | T2 ;dT2; P2— Algorytm T2-H
z sygnalizacja przekroczenia temperatuf AL.-L ; AL.-H | | D3 — Algorvim Alm
alarmowych -0 .0 9 T ) 9ot
AL L®T1%dT1® T2 dT? AL_H
Tu-2/s (tu.08) REZERWA
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SZANIAWSKI

REGULATORY TEMPERATURY E.012.03
Tu-2/s (tu.09) T1,;dT1 P1-Algorytm T1-G
Regulacja — grzanie i chtodzenie T2;dT2; P2 Algorytm T2-H
Z sygnalizacja przekroczenia temperaturAL.-L ; AL.-H | — | | D3 — Algorytm ALm
alarmowych ALL® ®T1®T1 T® dT® ® AL _H
Tu-2/s (tu.10) REZERWA
Tu-2/s (tu.11) T1,;dT1 P1-Algorytm T1-G
Regulacja — grzanie dwustopniowe T2, dT2; P2 Algorytm T2-G
Z sygnalizacja przekroczenia temperaturAL.-L ; AL.-H | —— [ | D3-Algorytm AIm
alarmowych

AL Le edTleTl @ dT»® T2e AL._H
Tu-2/s (tu.12); Tu-2/s (tu.13)
Tu-2/s (tu.14); Tu-2/s (tu.15)
Tu-2/s (tu.16); Tu-2/s (tu.17)
REZERWA
TU-Z/IS (tu.18) o T1; ng P1- Algorytm T1-G
Regulacja — grzanie ze stghartwg i T2 ,;dT2; PR S : P2_Al T2G G
Grzanie z algorytmem sterow. grupowe@d3 ; dT3 ; JUN L D3 gorytm —>rp
Z sygnalizacja przekroczenia temperaturAL.-L ; AL.-H ' ' —Algorytm Alm
alarmowych C01;C02;CO3 | | ® ®47011®@ ;@ ® 5
Tu-2/s (tu.19); Tu-2/s (tu.20)
REZERWA
Tu-21/s
Regulacja chtodzenie T1;dT1 - ‘ P 1- Algorytm T1-H_C01
Z sygnalizacja przekroczenia temperaturAL.-L ; AL.-H P2 - Aigorytm Alm_co02_co4
alarmowych ze zwlak C04 C01; C02; co4 — — o
Opd&nione zadczenia przekanikdw o ALL® T194T1® ® A4 D3 - Aigorytm Aim_co4
czasy C01, C02 - =
Tu-22/s
Regulacja — grzanie T1:dT1 _ —— | P1-Aigorytm T1-G_co01
z sygnalizacja przekroczenia temperaturAL.-L ; AL.-H P2- Algorytm Alm_C02_C04
alarmowych ze zwtak C04 CO01; C02; co4 — ] [ | D3- Algorytm Alm_C04
Opd&nione zadczenie przekaikdéw o AL L® ® 11® 1 ® A4
czasy C01, C02 - '
Tu-23/s T1,;dT1
Regulacja — chtodzenie dwustopniowe | T2, dT2 P1-Algorytm T1-H_c01
z sygnalizacja przekroczenia temperatyrAL.-L ; AL.-H _ ‘ P2 - Algorytm T2_H_c02
alarmowych ze zwtakC04 C01; C02; C04 D3 - Algorytm Alm_Co04
Opd&nione zadczenie przekaikdéw o AL L®T1°4T1® T2 aT® ® AL H
czasy C01, C02 - =
Tu-24/s T1,;dT1
Regulacja — grzanie i chtodzenie T2, dT2 P1-Aigorytm T1-G_co1
z sygnalizacja przekroczenia temperatyrAL.-L ; AL.-H P2 - Algorytm T2_H_c02
alarmowych ze zwtakC04 C01; C02; C04 | ' D3 - Algorytm Alm_C04
Opd&nione zadczenie przekaikéw o ALL® ®%T1®T1 T2 dT® ® AL H
czasy C01, C02 - -
Tu-25/s T1,;dT1
Regulacja — grzanie dwustopniow T2, dT2 P1-Aigorytm T1-G_co1
z sygnalizacja przekroczenia temperaturAL.-L ; AL.-H P2— Algorytm T2_G_co02
alarmowych ze zwtakC04 C01; C02; C04 — ‘_ D3 - Algorytm Alm_C04
Op&nione zadczenie przekanikdw o AL L® O®JT® TL® dT® T2 AL H
czasy C01, C02 - -
Tu-2/s (tu.26); Tu-2/s (tu.27)
Tu-2/s (tu.28) ; Tu-2/s (tu.29)
Tu-2/s (tu.30); Tu-2/s (tu.31)
REZERWA

PRZEDSIEBIORSTWO AUTOMATYKI CHLODNICZEJ Ul.

Lipowa 37 ,

05-800 Pruszkoéw , tel./fax (0-22) 758-67-26




E.012.04 REGULATORY TEMPERATURY S_ZANIAWSKI

ALGORYTMY DZIALANIA PRZEKA ZNIKOW

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

1.6.

1.7.

1.8.

1.9.

T1 H, T2_H, — chtodzenie ze strefieczutdci (odpowiednio dT1, dT2,). Przekak wytaczany po osignigciu zadanej
temperatury (T1, T2) i zatzany po wzrécie temperatury o nastawipmwarta¢ strefy nieczutéci.

T1 G, T2_G - grzanie ze syefieczutdci (odpowiednio dT1, dT2). Przekak wytaczany po osignigciu zadanej
temperatury (T1, T2) i zatzany po spadku temperatury o nastawiwartcgé strefy nieczutéci.

Al.l — Spadek temperatury poej wartéci zadanej parametrem AL._L zaka przekanik. Wzrost temperatury do waktm
wyzszej ni AL._L wytacza przekanik . Dodatkowo w przypadku wygiienia alarmu dolnego na ¥wyietlaczu tempera-
tury w odstpach ok. 4 sek. viyietlany jest napis Al.l.

All-R — Odwrotne dziatanie przekaka niz w przypadku All. Wyhczenie przekanika sygnalizuje nie tylko spadek tempe-
ratury, ale réwnig uszkodzenie czujnika i zanik zasilania na przakal. Spadek temperatury pasj wartdgci zadanej
parametrem AL._L wyicza przekanik. Wzrost temperatury do wakto wyzszej niz AL._L zakcza przekanik. Dodatko-
wo w przypadku wyspienia alarmu dolnego na wwyietlaczu temperatury w odgtach ok. 4 sek vgyvietlany jest napis
ALL

Alh — Wzrost temperatury powej wartéci zadanej parametrem AL._H powodujeazaknie przekanika. Powrdt tempe-
ratury do wartéci nizszej nz AL._H wytacza przekanik. Dodatkowo w przypadku wygtienia alarmu gérnego na gvy
wietlaczu temperatury w odgtach ok. 4 sek wéyvietlany jest napis Al.h.

Alh-R — Odwrotne dziatanie przekika niz w przypadku Alh. Wydczenie przekanika sygnalizuje nie tylko spadek
temperatury , ale rownteuszkodzenie czujnika i zanik zasilania termostéfarost temperatury pousgj wartdgci zadanej
parametrem AL._H. wylcza przekznik Spadek temperatury do waitonizszej nz AL._H zahcza przekanik. Dodat-
kowo w przypadku wyspienia alarmu gérnego na $wietlaczu temperatury w odgtach ok. 4 sek vvietlany jest napis
Al..h.

Alm — alarm przekroczenia temperatury pepivartéci zadanej parametrem AL._L lub paey AL._H. Jeeli tempera-
tura mierzona ma waré pomiedzy AL._L i AL._H przekanik jest wyhczony, jeeli wyjdzie poza nastawiony zakres
przekanik jest zadczony. Wysipienie alarmu dolnego lub gérnego sygnalizowanededatkowo wywietleniem w odst-
pach ok. 4 s. komunikatu Al.l lub Alh.

Alm_R — alarm przekroczenia temperatury peinivartéci zadanej parametrem AL._L lub parey AL._H. Jeeli tempe-
ratura mierzona ma waibpomidzy AL._L i AL._H przekanik jest zaiczony, jeeli wyjdzie poza nastawiony zakres
przekanik jest wykczony. Wysgpienie alarmu dolnego lub gérnego sygnalizowanededatkowo wywietleniem w od-
stepach ok. 4 s. komunikatu Al.l lub Al h.

T2-G.Grup — Przekaik steruje mog dostarczas do grzatek poprzez zmiamvypetnienia generowanych impulséwzdi
temperatura ma waré nizsz niz T2 — dT2 to przekanik jest zadczony w sposob egty. Przy dalszym wzizie tem-
peratury czas generowanego impulsu jest skracaspomjonalnie do wzrastgjej temperatury i po agjnigciu tempera-
tury zadanej (T2) czas impulsu jest réwny zeru. Peytemperatury T2 przekaik jest na state wytzony. Odsip czaso-
wy generowanych impulséw oléla parametr czasu CO1l. Dodatkowo dla tego algorytomiaty wprowadzone warunki
czasowe C02 — minimalny czas wgtenia i CO3 -minimalny czas zerenia. Jeeli wyliczony czas jest krétszy od war-
tosci okreslonych tymi parametrami to termostat pomija zbybtkie impulsy zajczenia lub nie wylcza przekanika
wyjsciowego.

1.10. XX-x-C01 XX-x- C02, Dla typow termostatu o P-21 do Typ-29 mdiwe jest opdnienie czasowe zadzenia przeka

nikow wyjsciowych. Czas liczony jest od momentuazaknia zasilania termostatu lub jego resetu. Cz84 Gkrdla

op&nienie zadczenia przekanika P1, Czas C-02 oldlea op&nienie zadczenia przekanika P2. Opénienie to nie jest
niezalene od funkcji ktég dany przekanik realizuje Wprowadzone opdienia umaliwiaja np. sekwencyjne zatzenie
urzadzen sterowanych termostatem, odczekanie na uruchoenizespotow.

1.11. Alx-xx-C04 — Parametr czasu C-04 ufivsia op&nienie zadczenia przekaika alarmu (np. pomijanie krétkotrwatych

alarméw (np. otwarcia drwi w komorze chiodnicz€jgas C-04 liczony jest kdorazowo od momentu powstania alarmu
(przekroczenia temperatury alarmowej).
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SZAN IAWSKI REGULATORY TEMPERATURY E.012.05

KONFIGUROWANIE | EDYCJA PARAMETROW TERMOSTATU

Zahczenie zasilania

tu. XX
Temperatura
PRG — o|n | w zakresie pom.
Awaria czujnika lub
rzekr..zakresu pom.
PRGN
- AL- 23.6 7o
brak 69 *PRG-on (Typ00)
PRG -on
Edycja par. konfiguracji
» CodE (zakres pomiarowi Typ)
¢ PRG - off #RG dekl. Typu
CodE edycja par. iytkownika € ——pps o 5 -off
zgodnie z zadekl. typem W’ End.
LPRG -on
CodE Kod niedgy z Kod dogpu Kod zgodny z
wprowadyom do zmiany wprowadym
l PRG - off Pinem\|/ Typu \l/ Pinem \J/
Edycja kodu dogpu P )
przyciskami‘-* lub‘+’ iokiok 00 | sovomennd YYY 240 ZZ7ZZ7Z
od 0 do 255 L [
PRG - on PRG -on RG - on
__PRGIFO | End. <7PR@n Edycja typu Edycja serwisowa
termostat parametrow. konfiguracji
RG —-on
0 ustawieniu Typu)
PRG £ of PRG- ji ostatni .
T End. [« o pdyci ostatniego param.) Edycja serwisowa param.
uzytkownika zgodnie z
zadeklarowanym .typem

W termostacie Tu2/s mpa wyr&ni¢ dwa rodzaje parametrow
-parametry konfiguracji ,-ALL", ,-ALH" , -TYP”".
-parametry gytkownika ,-T1-, , dT-1", ,-T2-,, dT-2", ,Al.-L", ,Al-H", ,C-01", , C-02", ", ,C-03", ", ,C-04".

Parametry konfiguracji :Parametry ,-ALL", ,-ALH” ograniczaj zakres pomiarowy termostatu 8k temperatura mierzona
znajdzie st poza ustawionym zakresem (np. na skutek nadmiersgadku lub wzrostu temperaturydb zostanie uszkodzony
czujnik lub linia pomiarowa}, termostat vagzy wszystkie przekaiki wyjsciowe i zgtosi na w§wietlaczu alarm komunikatem
.-AL.-,. Nastepnie cyklicznie kdzie sprawdzat stan
obwodu pomiarowego by powréailo normalnej pracy.

Parametr ,-TYP” definiuje rodzaj realizowanyclyaytmoéw dziatania zgodnie z tahel Ustawienie TYP = 00 powoduje
wytaczenie przekanikow wyjsciowych i udostpnia edyag parametrow konfiguracji i parametroviytkownika. Ustawienie
Typu rznego od zera powoduje realizaglgorytmu zgodnie z takel udostpnia edyg wytacznie parametréwaytkownika

Parametry uzytkownika definiujg wartdci temperatur progowych oraz czaséw w realizowangckez termostat algorytmach
pracy.

W termostacie Tu2/s mga wyr@ni¢ 3 rodzaje edycji: -edycja serwisowa parametrow

-edycja parametréow

-edycja Typu
UWAGA: Kazda edycja powinna Idyzakaiczona potwierdzeniem przez termostat napisem ENw{prdzenie wpisania
nowych wartéci do pamgci trwatej).

Edycja serwisowa parametréwmazliwa jest po wprowadzeniu kodu ,CodE” zgodnego rausonym w termostacie Pinem.
( Pin fabryczny = 25)

Edycja serwisowa parametréw obejmuje egyigech wartéci dla kazdego parametru: Wara min, Wartdci max i Wartdci
zadanej (__PAR__TPAR , —PAR—). Wart& min i warté¢ max ograniczaj zakres edycji wartei zadanej. W szczegol-
nym przypadku gdy wszystkie trzy wastdos sobie rowne edycja parametru przeytkownika jest niemgdiwa (blokada edycji
parametru) Jeli edycja serwisowa kolejnych parametrow zostgnizrwana , to po uptywie ok. 2min, w termostaadstarn,
przywrdcone wart&i parametrow sprzed edycji
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E.012.06 REGULATORY TEMPERATURY S_ZANIAWSKI

Edycja parametru jest edycj Wartaci zadanej (w granicach od Wadtomin do Wartéci max). Edycja ta jest dagina dla
obstugi w trakcie dziatania termostatu po $méiciu przycisku ,PRG” (bez konieczém wprowadzania kodu}. Do edycjhs
udostpniane kolejne parametry zgodnie z zadeklarowarypenh (patrz TABELA TYPOW). Po zatwierdzeniu ostatyo para-
metru termostat zapisuje nowe wadiado pamgci trwatej potwierdzajc to napisem ,END.” Zeeli edycja kolejnych parametréw
zostanie przerwana, to po uptywie ok. 80 sek, wnbstacie zostanprzywrdcone wartiei parametrow sprzed edycji, a na
wyswietlaczu zostanie przywrécone éwietlanie pomiaru temperatury.

Edycja Typu maZiwa jest po wprowadzeniu kodu ,,CodE” = 240. Uiiwia to wybor algorytmu dziatania termostatu
(zgodnie z TABEIA TYPOW). Péniejsza edycja tego parametru powinna tgblokowana w trakcie serwisowej edycji typu ze
wzgledow bezpieczistwa (w konkretnej aplikacji algorytmy nie mpgy¢ zmieniane). Edycja Typu me by dopuszczona dla
egzemplarzy serwisowych lub egzemplarzy do konéigjirprzez aytkownika. Edycja typu uniiwia ustawienie Typu = 00
(przycisnigcie ,—” przez ok. 15 sek)

SCHEMAT POt ACZEK:

Zaciski
Pt 100 wyjsciowe
i ¢
e Tc
\? \%
7 |l 8] 9] w0 . : R |
. | 1 T
P1 P
[ | o
— = “ Przekaniki wyj$ciowe — typ RM96.
1|2[3]als]6s |
(5 é) é) (!) (5 J> UWAGA: Wyjscie zabezpieczone dodatkowo warystorem
0 napiciu znamionowym 250 V AC i uktadem gasikowym

~ 220V wYJ.1 WwYJ.2 RC(27@ 4W/3,3nF)
Rys.2. Schemat pagizenia termostatu Tu2/s

ZMIANY NASTAW TERMOSTATU W MENU U ZYTKOWNIKA:

Po zadczeniu zasilania termostat $wietla przez czas ok. 2 sek. wergjykonania, wykonujc w tym czasie pomiary wgine
temperatury. Nagpnie przechodzi do vwietlania wartéci temperatury i sterowania przekékami wyjsciowymi i diodami
swiecacymi. Wcisniecie przycisku "PRG" powoduje dwietlenie na wywietlaczu nazwy parametru, ktdry zostanie ugmsio-
ny do modyfikacji. Po zwolnieniu przycisku "PRG" éjetlana jest {wiattem migowym) aktualna waré parametru, ktér
maozemy zwiksza przyciskiem "+" lub zmniejsZaprzyciskiem "-". Przyciskaf ponownie przycisk "PRG" uzyskujemy dgst
do modyfikacji kolejnych parametréw. Ukazanie sapisu "END" oznacza zakczenie programowania termostatu, a ustawione
parametry przepisane zostajo paméci. W czasie ustawiania parametrow termostat wyj@pomiary temperatury i steruje
praa przekanikow i diod swiecacych.

Wociskajc przycisk ,PRG” uzyskujemy dagi do zmiany kolejnych parametréw, stosownie do kkdewanego typu.

Jeeli przez okres czasu ok. 80 sekund sterownik gtamdmy w stanie edycji parametréw (edycja paraévetzostanie
przerwana przed ukazaniemg siapisu ,END”), to zostanprzywrdcone nastawy poprzedzz ten cykl edycji a sterownik przej-
dzie w stan w§wietlania temperatury mierzone;.

ZMIANY NASTAW TERMOSTATU W MENU SERWISOWY M:

Termostat Tu-2/s posiada #iwos¢ ograniczenia zakreséw nastaw parametréytkowych omoéwionych w poprzednim
punkcie opisu.

Jeeli podczas zatzenia zasilania wiigty jest przycisk ,PRG” termostat dyietla przez czas ok. 2 sek. werajykonania,
a nastpnie napis ,Code”. Po ponownym Wmigciu przycisku ,PRG” wywietlana jest wart@ kodu dos¢pu do MENU SERWI-
SOWEGO. Ustawienie przyciskami” i ,+" kodu zgodnego z Pinem i ponowne ém@tcie przycisku ,PRG” umdiwia wejscie
w menu serwisowe, w ktorym rama ustawd kolejno:.

e Minimalna warté¢ parametru _ PAR__

»  Maksymalna wart& parametru — PAR

e Zadana wart& parametru —PAR—
A\

Kolejne parametry
END

Po zadeklarowaniu wszystkich nastaw w menu semwm wywietlany jest napis END i nagiuje restart sterownika.
Uzytkownik maze zmienig tylko nastawy pockowe w zakresie porgilzy minimalr a maksymali dopuszczalpwartdcia.
Ustawienie jednakowych wadm (minimalnej, maksymalnej i pogtkowej) jest ronie ustawieniem prawidtowym, ktére spo-

woduje brak mgiwosci edycji danego parametru przeztkownika.
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